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1.TANITIM VE TEKNIiK OZELLIKLER b s A

“HARMAK ZIRAAT MAKINALARI SANAYi TIiCARET LTD. STL”

tarafindan imal edilen balya makinas1 (BLY-02 tip); ¢at1, ceki, toplama, besleme, sikistirma,
baglama, hareket iletim ve ayar dizenlerinden olusmaktadir. Hareketini traktor kuyruk
milinden alan ve bir ¢ift lastik tekerlek fizerinde taginan ¢ekilir tip bir makinadir. Makina
kirmizi renge boyanmugtir,

Makinanin Genel Ozellikleri:
(Olguler makinanin yatay durumunda ve diiz bir zeminde alinmustir.)

Toplam vuzunluk (Is konumunda)............................: 6445 m;mm

Toplam uzunluk (Yol konumunda)............................... ... 5445 mm

POt PRI, . oroonammmmase it s e T TR

GRS .o v nsaprgmmasrmmmeas s T T

Is genisligi (konstraktif)..........coocoovoovervvecereron 2 1635 mm

Toprak arali8l..........ccoocoooioiieeeceeeenn.. 300 mm

[z @emiSlBi. oo, 2135 mm

Toplam aZirhik...........c.ccccoooviiiiiiiiiecee 2 2200 kg

] o o T S U S, : 10.0/75-15.3 (2 adet)
ki ok gelon Fillki s i mmrssemsssomiorams s s 1271 kg

1.1. Makinanm Calisma Prensibi

Bigme makinalan tarafindan hasat edilen ve tarlaya namlu halinde birakilan yem
bitkileri, talil ve kuru baklagil saplan toplama (pikap) diizeni tarafindan yerden kaldirilarak,
besleme duzeni vasttasiyla sikigtirma tnitesine iletilmektedir. Burada sikigtinilan materval
digimleme (baglama) imitesinde diigiimlenerek (baglanarak) balya haline getirildikten sonra
tarlaya birakilmaktadir.

1.2. Cati, Ceki Oku ve Dingil

Sast 140x80x5 mm’lik profil ve 5 mm’lik sacin presie sekillendirilmesi ile
olusturulmustur.
Ceki oku 100x100x6 mm’lik profilden yapilmistir. Ceki halkasi delik cap1 32 mm olup

ayag1 bulunmaktadir.
Dingil 8 mm’lik sac malzemelerden kutu seklinde imal edilmis ve catiya kaynakla
birlestirilmistir.

1.3. Toplama (Pikap) ve Besleme Diizeni

Toplama dizeni, @ 6 mm’lik yayh parmaklar ile 2 mm’lik sacdan presle
sekillendirilmis kilavuz pargalardan olugturulmustur. Yayli parmaklar; © 27 mm ve et
kalinligt 4 mm olan boru malzeme lzerine civatalarla baglanmis ve boru malzeme iki
ucundan catiya yataklandirtlmugtir. Toplama diizeninin ayan hidrolik ve mekanik olarak
yapilabilmektedir. Toplama diizenin sonunda; saf ve sol tarafinda ise parmakli tip besleme
duzeni bulunmaktadir. Besleme diizeninin farkli iiriin toplama kogullarinda diizgiin balyalar
elde etmek i¢in ayar mekanizmasi bulunmaktadir.
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Toplama (pikap) diizeni

[ . RS IN.L . . - . 1|, G
i S R ———— 320 mm :
2 50a 1 e AN 1 W ral Sy : 100 adet
Parmak aral1ifi.........cccoooooooiiiiiiiceeeeeee e 70 MM

Mil devir Say1SL......occviviiiiiiieceeen seessRmeal 95 1min

Pikap kusagt say1st ..., : 21 adet

Bask1 parmagt SaYISL.............oooooioveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee . 10 adet

Baski parmagi ¢apl.......coc.oco.oooovoiiieeeeeeeee : 10 mm

Toplama tertibatt genisligi ...................ooovevveeee : 1635 mm

Besleme diizeni

1.4. Balya Yapma Diizeni

Materyal, besleme diizeninden sonra balya yapma diizenine gelmektedir.

Strok sayis1 (540 1/min P.T.O.).....................: 92 darbe/min
Strok uzunlugu...........ooo. s 740 mm
Balya odast genislifii.....................o..oo..o...: 460 mm
Balya odast yitksekligi................c..ooovvieennn. : 360 mm
Balya uzunlugu ayar simirlarn.........................: 350-1300 mm
Baglama tipi............ccccooeeevieeioieee.t Ip baglamali

1.5. Hareket Hletim Sistemi

Traktoriin kuyruk milinden alinan hareket asin yik korumali tek yonli strtinmeli
kavramaya sahip 6zel bir mafsalli mile (saftla) volan iizerinden hareket toplayiciya, yedirme
diizenine, pistona, baglama diizenine ve diger aksamlara zincir digli ve saft araciligi ile
iletilmektedir. Pistona hareket, bir krank mekanizmasiyla verilmektedir. Makinanm cegitli
organiarinda siirtiinmeli veya pim kesmeli emniyet diizenleri bulunmaktadir. (Ek 1)

2. DENEMELER

Makinanin tarla denemeleri Konya gevre arazilerinde, laboratuvar denemeleri ise S.U.
Ziraat Fakdltesi Tarim Makineleri ve Teknolojileri Mithendisligi Boluminde, T.C. Tanm ve
Orman Bakanhi§i Tarim Reformu Genel Miidiirligii “Tarimsal Mekanizasyon Araclari Deney
Ilke ve Metotlari” esas alinarak yapilmustir.

Gug kaynag olarak TUMOSAN 8105 traktori kullamlnustir. Denemelerde materyal
olarak tarlaya diizgiin olarak namlu halinde birakilan bugday sapt (namlu yogunlugu: 1.1
kg/m) kullamlmistir,
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3. DENEME SONUCLARI

Makina ile yapilmis olan denemeler tekerriirlii olarak yapilmis olup ortalama-ig verimi | °
132 balya/h olarak tespit edilmistir. Bu deger namlu yogunlugu, ¢aligma kogullan ve operator
becerisine gore degisiklik gosterebilir. Denemelerde kuyruk mili gii ihtiyaci ortalama 34 BG
olarak Slgtilmiigtiir.

Balya kesith.............occocccimnnnncinninienenn...l 1080x480x360 mm
Ortalama balya agirh@.....................:221kg

Sekil dazganlGgi.......................................... Normal

Balya hacmi agirhign........oooovveee 0 118 kg/m?
Baglama kaybt............o Yok

Bozuk balya. coommsmmimmmimmmumssomamsison Y OK

Uriin Kayiplart...........ooooveooeeeeereeeeee - Yok

4. YAPI ve KULLANMA KOLAYLIGI

Denemeler sirasinda, makinanin hareket iletim diizeni, pikap, besleme, balya yapma
Gnitesi ve iletim ana organlarinda herhangi bir uyumsuzluk ve kalict deformasyona
rastlanmamigtir. Makinada; balya boyu, balya sikigirma orani, toplayic: yikseklik ayart,
metal kizak ayar, pistonun besleyiciye gore ayar, digumleme ignelerinin ayan, ifnelerin
pistona gore ayan, ignelerin diglimleyiciye gore ayari, ip tutucularmin ignelere gore ayarlar,
zincir gergi ayarlar1 ve besleyici ayarlari yapilmaktadir.

Olgimlerde ortalama ses diizeyi 83,7 dBA olarak tespit edilmistir.

Yapilan denge deneyinde makine 8,5° lik bir egimde stabil bir davramis
sergilemektedir. Destek ayagi zemin basiner 1,19 kg/em? dir.

5. SONUC

“HARMAK ZIRAAT MAKINALARI SANAYI TICARET LID. $TL”
tarafindan imal edilen balya makinasimin (BLY-02) konstritksiyon ve fonksiyon yéniinden
tarim teknigine UYGUN oldugu kanaatine varilmigtir.

NOT

1. Deneyi yapilan ekipman serisinden herhangi bir numune istendiginde tekrar deneye
tabi tutularak denenen ekipmana uygunlugu kontrol edilebilir. Uygun olmadi: tespit edilirse
onceden verilmis olan deney raporu gegersiz sayilmak iizere ilgililere bildirilir.

Z. Bu deney raporu sadece bu numune i¢cin gecerlidir.
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DENEY KOMISYONU:

Dog. Dr. Ali Yavuz SEFLEK /\‘A-O“JU\»}

Dr. Nuri ORHAN

Ogr. Gor. Ergun CITIL

Bu rapor 6 sayfa ve 1 ekten olugsmaktadir.

25.01.2022

Yukaridaki imzalarin Deney Komisyon Uyelerine ait oldugu onaylanir.

25012022
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