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Deney Materyalinin:
Ad : 11Kollu Helikopter Ot Toplama Tirmg:
Markasi : HARMAK
Modeli : Helikopter
Tipi : HT-400

Bu deney raporu 21.06.2026 tarihine kadar gecerlidir.
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“HARMAK ZIRAAT MAKINALARI SAN. TiC. LTD. STL” tarafindan imal edilen
HT-400 11 Kollu Helikopter Ot Toplama Tirmug: hareketini mafsalli mil yardimiyla traktor kuyruk
milinden alan, bigilen materyali namlu yapma isinde kullanilan lastik tekerlekler fizerinde cekilir tip
bir ekipmandir.

Makine esas olarak, aski sistemi, tagtyici sasi sistemi, trmik catilari, tirmik disli kutusu,
trmiklar ve tekerleklerden olusmaktadir. Makine tek rotorlu tumik sistemli olarak tasarlanmustir.
Tirmiklar manuel olarak toplanip makine yol konumuna getirilmektedir.

Sasi, 6zel sekillendirilmis 4 mm kalinliginda sac malzemelerden olusturulmus ve mubhtelif
Olciilerde sac ve platina malzemeler ile desteklenmistir. Aski sistemi ©73 x 6 mm olctistinde boru
malzemenin 6zel olarak biikiilmesiyle olusturulmustur. Makine traktore sadece alt baglant1
kollarindan 6zel olusturulmus pim baglant1 diizenekleriyle baglanmaktadir.

Tirmik kollart 11%er adet olup @48x8 mm ve @42x5 mm olciilerinde boru malzemelerden
olusturulmustur. Tirmik kollarinin her birinde 4' er adet olmak iizere, @9 mm’lik yay celiginden
imal edilmis toplam 44 adet trmik teli bulunmaktadir. Tirmiklar cikarlabilir 6zellikte
tasarlanmagtr.

Tirmik ¢atis1 40x60x3 mm odlgiilerinde profil ve @34x3 mm'lik boru malzemeden yapilmis
olup ¢atiya baglantisi, katlanabilir sekilde yapilmistir.

Makine sasisine baglanmis olan 4 adet 16,5x6,5-8 olgiilerinde tasima tekerlegi
bulunmaktadir. Makine tizerinde i¢ ice geemis profil malzemelerden olusturulmus iki adet park
ayag1 bulunmaktadir.

Teknik Olgiiler
Genel Olgiiler(is durumu)

Genislik :4100 mm
Uzunluk 14385 mm
Namlu yapmada efektif is genigligi :4150-4750 mm
Yiikseklik : 1330 mm
Toplam agirhik : 500 kg

Tirmuk devri (PTO 540 1/min) : 65 1/min
Genel Olgiiler(yol durumu)

Geniglik : 1620 mm
Uzunluk : 2950 mm
Yiikseklik : 2590 mm

2. DENEMELER

Makinenin deneyi S.U. Ziraat Fakiiltesi Tarim Makineleri ve Teknolojileri Miihendisligi

Bolimii deney yontemlerine gbre yapilmistir. Makinenin is Kalitesi, is emniyeti, is bagarisi,
llanma ve ayar kolaylig: ve yapisal saglamhiginin tespiti icin Konya yoresinde ¢iftci tarlalarinda

egisik materyalle caligilarak gerekli gozlemler ve incelemeler yapiumustir.




3.DENEY SONUCLARI

Makinenin, 8 km/h ilerleme hizinda, is basarisimn 30 da/h degerine ulastig1 belirlenmistir.
Yapilan laboratuvar ve tarla denemelerinde, makine catisinda, tic nokta aski sisteminde, hareket
iletim sisteminde ve baglantilarda herhangi bir kirlma ve kalici deformasyon olmamis,
konstriiksiyona uygun ve saglam, imalat is¢iliginin kaliteli oldugu ve makinenin traktére baglanip
sokiilmesinde herhangi bir zorlukla kargilagiimamistir.

4.YAPI VE KULLANMA KOLAYLIGI

Makinenin yol ve is durumuna getirilmesi, bir kisi tarafindan yapilabilmektedir.

Yol durumunda, makinenin tirmiklar1 manuel olarak toplamp tagiyici gvde tizerindeki yuvalara
monte edilerek yol konumuna getirilmektedir.

Caligmalar sirasinda makinede herhangi bir islevsel bozukluk goriilmemis, kalici
deformasyona rastlanmamustir.

5.SONUC
“HARMAK ZIRAAT MAKINALARI SAN. TiC. LTD. STL.” tarafindan imal edilen

HT-400 11 Kollu Helikopter Ot Toplama Tirmiginin konstriiksiyon ve fonksiyon yoniinden tarim
teknigine uygun oldugu kanaatine varilmstr.

NOT 1:Deneyi yapilan ekipman serisinden herhangi bir numune istendiginde tekrar deneye tabi tutularak denenen
ekipmana uygunlugu kontrol edilebilir. Uygun olmadig1 tespit edilirse énceden verilmis olan deney raporu gegersiz
sayilmak tizere ilgililere bildirilir.
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Dr. Nuri ORHAN

Bu rapor 5 sayfadan olusmaktadir.
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Prof. Dr.

21.06.2021

Pyt DF. Zéki BAYRAMOGLU
S.U. Ziraat Fakiiltesi Dekam




